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Pokud je v textové nebo vykresodésti PROJEKTU uveden odkaz na konkrétni vyrotiekyrobce, neznamena to,
Ze zadavatel poZaduje po uchazpouZiti a oceéni tohoto konkrétniho vyrobku. Ucha@zeniZze @i stanoveni
nabidkové ceny pouZzit jakykoliv ekvivalentni vyréibed jakéhokoliv jiného vyrobce, pokud dodrzi teichkgé a
kvalitativni parametry dané projektovou dokumentaci

1. UVOD — POZNAMKA PROJEKTANTA

Projektant pedpoklada, Ze dastnik vykrovéhotizeni je odbor& zpisobila stavebni firma a proto odgowosti
ucastnika vybrovehoiizeni je, aby fesré stanovil rozsah praci praéstnictvim prozkoumani a prodiskutovani
veSkeré dokumentace EgusSnymi stranami. Zadné naroky na zakladylsjici znalosti nebudou uznéany.

Rozumi se, Ze v débvybérového fizeni nebude projektova dokumentace &ukompletni v kazdém detailu a
Zhotovitel bude nucencinit projektové odhady ohlednpraci. Jestlize v gb¢hu vykérovéhotizeni a vystavby se
ukézou tyto odhady nespravnymi nebo budoughaivat pozrenit, pijde to na plnou odp@dnost Zhotovitele a ne
Projektanta ani Objednatele.

Zhotovitel doplIni poskytnuté informace svymi vldsthznalostmi a zkuSenostmi tak, aby motippavit nabidku a je
plnou Zhotovitelovou zodp@dnosti @init potrebné dotazy, jak to pro tentédl povaZuje za nutné.

Je povinnosti Zhotovitele ogdtsi vSechny pdebné informace tak, aby mohigallozZit pevnou cenu a kvalifikovanou
nabidku, podle které zhotovi stavbu podle pozZatl®ijednatele.

V ptipack, Ze Zhotovitel chce specifikovat jakékoliv poloZipsazené v cenové nabidce, je nutné je k tétovéeno
nabidce filozit. Ty cenové nabidky, které budou postradatialéné specifikace, budou pokladany za ¢pln
porozungné pozadavikm Objednatele, bez jakychkoliv dodatk

V ptipadech, kdy v projektové dokumentaci neni uvedeh dhaterialwi vyrobku nebo neni uveden vyrobce, anebo
kdy Zhotovitel navrhuje jiny rovnocenny vyrobek, siltzZhotovitel pedloZit své navrhy s technickym popisem a
s cenou ke schvaleni projektantovi.

Zavazek Zhotovitele je vybudovat dilo kompletni vevSechiemeslech, i kdyby projektova dokumentace pro
vybérové Fizeni cokoliv opomenula. V pipadé, Ze dle mirni nabizejiciho je tomu tak, musi toto uvést §
podani nabidky. Jestlize tak nedini, piedpoklada se, Ze zahrnul vSe nutné pro vybudovanild.

Zhotovitel je povinen zajistit, Ze veSkeré matgrigbuzivané f vystaviE jsou v souladu s projektovou dokumentaci,
odpovidajicimi ¢eskymi normami a platnymi vyhlaSkami. Zhotovitel jevréZz povinen zajistit, Ze vSechny
importované materialy a #iaeni maji platn&eské certifikaty a Ze jsou v souladu s relevantrpradpisy CSN a
zkuSebnimi poZadavky. Projektant na za&ladwieni Objednatelenbude mit svrchovanou pravomodi peseni
vSech zalezitosti afjpadnych neshod tykajicich se kvality materialu.

2. UCEL
Ucelem tohoto provozniho souboru je modernizace skértiechnologie divadelniho, spéémského a malého salu

pro realizacidivadelnich predstaveni, gredndSek, koncenii, prezentaci, pled, zasedani, atd.s cilem dosaZeni
maximalni provozni variability DK Poklad.

3.  VYCHOZI PODKLADY

Technickd zprava se odkazuje na relevantni zakeytyasky, néizeni a technické normy, které plati pro obdobné
technologie. Jmenowisou to tyto:

l. CUBP &. 48/1982,CSN 735105(CSN 386420(SN 333210(CSN 332420(SN 650201 CSN 33 3210(SN 33
3240,CSN 34 1010CSN EN 292-1CSN EN I1SO 12 100-1, Z;SN EN 13 849CSN EN ISO 13 850CSN EN ISO

14 121,CSN 1037,CSN EN 1050CSN 91 8112, DIN 56 95@;SN EN 60 204(SN 61 496 (SN EN 61 508(CSN

EN 1570,CSN EN 13 773CSN EN ISO 14 122CSN 73 0831 a daldich norem a souvisejicictupigi.



- Vykresy stavebnich dispozic

- Koordinani poZzadavky uZivatele, investora, hl. projektanta

4. PS 12 -JEVISTNI TECHNIKA DIVADELNIHO SALU
Mistnosti: B 2.16 (Divadelni sal), B 2.17 (fedscéna), B 2.18 (jevis)

4.1 Horni scéna:
41.1 ProtipoZarni opona DS_PPO1 — 1 ks

Technické parametry:

1N T TS g 0 1] 250 kg (nedovétii)
ZAVIN . 5m

RYCRIOST. ... 0,2 m/s (pozarmezim:
spuséni max. 30s)

VYKON €lEKLrOMOIOIU. .. ..t e e e e e e e 3 kW

ROZITEI OPONY ... et e e 8,5x55m
Napajeni (POZArNT rEZIM) .......cuii it e e e e R$

0 T = 11 1ks

Umisténi: Pohon — B1.38, Opona, protizavazieyadici a svodoveé kladky, ovladaci panel — B 2.18, Rd&va B
1.39

Technicky popis:

Zatizeni slouZi k manipulaci se z&enym bBemenem v tomto fifpadt protipoZarni oponou (spodéi a
zvedani). Z&zeni se sklada z pohonu a protipoZarni oponyigrdrni opona visi nétyiech lanech. D¥lana jsou
piitom nosnd. DalSi dvjsou svedena k protizavaZzi. Protizavazi oéllgh zvedanou hmotu tak, aby umoZznil pouZiti
UsporrjSiho pohonu. Pohon je situovan pod podlahou jewsid pravou portélovougéi. Pohon je montovan do
podlahy tak, aby se nigmasely vibrace, které mohou vznikat za pohyimmene. V BZném provozu pohon funguje
na elektricky proud dodavany zeé&siZvedani i spoudhi tahu jefizeno pes ovladaci pult. Vifpad rezimu
,POZAR*, kdy je divadlo automaticky odpojeno od dwek elektrického proudu z k&né energetické sitje pohon
opony napajen z UPS (energeticky poZzadavek: motdN3brzdy 207VDC — max. 2 x 65 W po dobu max. 40 s
Nouzové spughi opony je mozné aktivovat pomocidiek pod skiéky umisgnymi v prostoru jevigt ProtipoZarni
opona je konstruovana tak, aby zajistila pozarrdlrust gfedepsanou pro dany pozZarriegtl v pozarni zpréd.
Konkrétre jde o ocelovou konstrukci oplé&abu plechentoplninou 0?7?7?

Pohon protipoZarni opony je sloZenctgr zakladnichtasti tj. grevodovky, elektromotoru s dvojitou brzdou,
zakladového ramu a lanového bubnu. Kazda brzdditenp schopna sama o splrzet kroutici moment od plné
zakZe. Regulaci pohonu umidjie osazeni motoru IRC snitiean. Indikaci aktualni polohy a koncovych poloh
zaji¥uje ARC snim&. Havarijni polohy vyhodnocuje koncovyetenovy spina

4.1.2 Hlavni opona DS _F2 — 1 ks

Technické parametry:

N0 1= 03 P 150 kg
§Y A0 I 40 (o T {0 1,1 kW
RYCNIOSE. .. 0,25 m/s
DEIKA ArANY ... e e 95m
Paiet tahll ..o 1ks



Umisténi: Pohon, opona, kladky, ovladaci panel — B 2.18 vRd% — B 1.39

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouZi k elektrickému rozhrnovani hlavni ¢& opony, ktera se nachazi iegnicasti jevist za
protipoZzarni oponou. Jedna se o kolejnici osazdwdkiami a tahly, jimiZz je pohybovano pomoci lanovéysky.
Lano obepina dvojici kladekfigemz jedna je napinaci a druhad hnana. Pohon sedskédnekovéipvodovky a
elektromotoru. Koncové a havarijni polohy indiklpncové spinge umiséné na kolejnici. Z&zeni je ovladano
pomoci tl&itek stacionarniho ovladaciho panelu.

4.1.3 Oponové tahy DS _F1, F3 -2 ks

Technické parametry:

N0 1= 01 250 kg
ZAVIN . 11m
VYKON €leKtromMOtOrU. ... ..ccce it e e e e e 4 kW
RYCNIOST. .. 0-0,5 m/s
DEIKa taNOVE .......ccevie e 7,9m
POZet AL ...t 2 ks

Umisténi: Pohon, opona,ipvadici a svodové kladky, ovladaci panel — B 2.18, Rd&va B 1.39

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci se zéenym bemenem (spoudti a zvedani), které je z&8eno na tahovou &y
VSechny takové te se nachazeji v prostoru je¥ish jsou za®¥Seny z provazigi stavajici tahové &g budou
upraveny na pozadovanou nosnost. Tahovavigi na fech lanech, kter4 jsou svedena z provaidiahové tyi
pomoci kladek.

Pohon tvai elektromotor s fevodovkou a kutikovy Sroub, ktery fevadi rotani pohyb na linearni. Sroub
pohybuje pohyblivowésti kladkostroje.

Ram tvdi svaenec z U-profil, pificemZ spoj firub je getazen pasovinou, kterd vytvauloZeni pro linearni
vedeni. Na jednicasti ramu se nachazi pevedst kladkostroje, konzola pro domek s volnym logieka montazni
deska. Na spodniasti rdmu jsou fivareny L-profily, které slouzZi ke kotveni idzeni na z€&. Zadnicast ramu je
opatena konzolou pro domek pevného loZiska a konzotoypigvodovku.

Oponovy tah je v ose kdkového Sroubu osazen kladkostrojem, kteryitpbevodovy pondr i=5. Jednaast
kladkostroje je pohybovana elektromotorem de faetiickovym Sroubem a vedena linearnim vedenim. Ditésh
kladkostroje je satésti rAmu a nachazi se v jeltegnicasti. Kladky na kladkostrojich jsou 3Zlabkové. @pey tah
je osazen IRC a ARC snikem, ktery spoléné s lankovou mechanikou slouZi k nastaveni spodmirai koncové
polohy. Krong toho je osazen koncovymi spéingkteré slouzi k nastaveni spodni a horni havigpighohy.

Samotny pohon je situovan na tahovognst jevis€. Pohony jsou usgéadany tak, aby byla dodrZena
minimalni povolena roztemotorovych tah 250 mm.

41.4 Dekoraéni tahy DS T1—-T7 — 7 ks

Technické parametry:

N0 1= 01 250 kg
ZAVIN. L 11m
VYKON €leKtrOMOTOIU. .. ...ve e e e e e e e e e ae e 5,5 kW
RYCNIOSE. .o 0-0,6 m/s
DEIKa tahoVe ... .ce e 8m



Palet tahll ... o 7 ks
Umisténi: Pohon, tahova ty prevadici a svodové kladky, ovladaci panel — B 2.18, Rd&va B 1.39

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci se zéenym bemenem (spoudti a zvedani), které je z&8eno na tahovou &y
V8echny takové ©ie se nachazeji v prostoru jevist jsou za¥Seny z provazist Tahové tge budou upraveny na
pozadovanou nosnost. dgvisi naitech lanech, ktera jsou svedena z provazémoci svodovych kladek.

Pohon tvéi elektromotor s fevodovkou a kutikovy Sroub, ktery fevadi rotani pohyb je linearni. Sroub
pohybuje pohyblivowésti kladkostroje.

Ram tvdi svaenec z U-profil, piicemZ spoj firub je getazen pasovinou, kterd vytvauloZeni pro linearni
vedeni. Na fednic¢asti rAmu se nachazi pevtdst kladkostroje, konzola pro domek s volnym logmka montazni
deska. Na spodriasti ramu jsou ffivaieny L-profily, které slouzi ke kotveni idaeni na zé. Zadnic¢ast ramu je
opatena konzolou pro domek pevného lozZiska a konzotowigvodovku.

Tah je vose kutkoveho Sroubu osazen kladkostrojem, kteryfityarevodovy pondr i=5. Jednacast
kladkostroje je pohybovana elektromotorem de faetidckovym Sroubem a vedena linearnim vedenim. Ditésh
kladkostroje je satasti ramu a nachazi se v jeliegnicéasti. Kladky na kladkostrojich jsou 3Zlabkové amedana.
Tah je osazen IRC a ARC snitean, ktery spoléné s lankovou mechanikou slouzi k nastaveni spodhbrai
koncové polohy. Dale je tah osazen koncovymi sfjféeré slouzi k nastaveni spodni a horni havigpijohy.

4.1.5 Oswétlovaci baterie DS_B1- B4 — 4 ks

Technické parametry:

B2-B4:

1N T TS g 0 1] 350 kg
ZAVIN . e 7m
RYCNIOST. ..o s 0-0,&n/s
VYKON leKtrOMOIOrU. .. ...e i e e e e e 5,5 kw
POBet 1Al ... 3 ks

B1:

[} L0 ) 0 1= 5 250 kg
P OO . . rani
ZAVIN . e 4'm
POt talll .o 1ks

Umisténi: Pohon, ocelova konstrukce bateriggvdici a svodové kladky, ovladaci panel — B 2.18, Rd&va B
1.39

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci se z#éenym bemenem (spoufti a zvedani), i@vazré s osétlovaci
technikou, ktera je z&$ovana na specialni ocelovou konstrukci. Ocelov&kakce osstlovaci baterie je zagena
na tech lanech. Pohony v tomto prostoru jsou é&gény tak, aby pohon neomezoval pravidelny radtordénich
tahi.

Pohon tvei elektromotor s fevodovkou a kulikovy Sroub, ktery fevadi rotani pohyb je linearni. Sroub
pohybuje pohyblivodasti kladkostroje.

Ram je navrZen jako skenec z U-profil, pricemz spoj pirub je getazen pasovinou, ktera vytv@lozeni pro
linearni vedeni. Natpdnicéasti ramu se nachazi pevédst kladkostroje, konzola pro domek s volnym logiska
montazni deska. Na spodfésti rdmu jsou fivareny L-profily, které slouZi ke kotveniifaeni na zé. Zadnicast
ramu je opaena konzolou pro domek pevného loZiska a konzotowigvodovku.



Tah je vose kutkoveho Sroubu osazen kladkostrojem, kteryfityarevodovy pondr i=5. Jednacast
kladkostroje je pohybovana elektromotorem de faetiickovym Sroubem a vedena linearnim vedenim. Ditésh
kladkostroje je satasti ramu a nachazi se v jeliegnicéasti. Kladky na kladkostrojich jsou 3Zlabkové amedana.
Tah je osazen ARC a IRC snitean, ktery spokéné s lankovou mechanikou slouzi k nastaveni spodhbrai

koncové polohy. Déle je tah osazen koncovymi spjtkéeré slouzi k nastaveni spodni a horni havigpiiohy.

Pohon tahu B1 je tmi. Tah je ovladan pomociduiho navijaku s dvojitym jighim, gicemz tazné lano je
piichyceno k tahovému voziku s protizavazim. Tahowyik je vedeny, op#gny ochrannou konstrukci. Pohon je
situovan na tahovougtu jevise.

Stavajici ocelové konstrukce @fevaci baterie nahradi jiny typ nosné konstrukaéwodu pouZiti novych
svitidel. Jedna se aipradovou konstrukciffzpasobenou pro normalizované Gchyty svitidel a vybavemchrannym
ramem a koSem pro ukladani kabelaze.

4.1.6 Promitaci platno DS_PP1 — 1 ks

Technické parametry:

NOSNIOST . .. et ettt et e e e e e e e e 250 kg (nedé¥eni 75 kQ)
ZAVIN. . 11m

DEIKa tahOVE ... ..ce e e 8m

POZEE LA ... et 1ks

Umisténi: Pohon, tahova ty protizavaZzi, pevadici a svodové kladky — B 2.18

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci se zéenym bemenem (spoudti a zvedani), které je z&8eno na tahovou &y
Tahové t¢ se nachazi v prostoru jevih je za¥Sena na lanech spasych z provazi$t Stavajici tahova tybude
upravena na pozZzadovanou nosnost. V tonijeapt bude tahova tydoplnéna o vypinaci ram.

Pohon tahu je &ni. Tah je ovladan pomoci dniho navijaku s dvojitym jighim, gicemz tazné lano je
prichyceno k tahovému voziku s protizavazim. Pohaitieovan na tahovousstu jevise.

4.1.7 Propadlo DS _P1-1ks

Technické parametry:

N0 1= 0] 400 kg
ZAVIN . 11m
RYCRIOST. ..o max8 m/min
Y7o ] I 410 1 (o 1 4 kW
DK FAMENC ... et e e e e e e e 45m

P O it 1ks

Umisténi: Elektricky navijak, vyloZnikovy j&b, za¥sné lokalni ovladani — B 2.18, Roz¥ad- B 1.39, Bezpmostni
liSty
Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k vertikalni a horizontalni manipulaeiza¥Senym emenem, které je z&$eno na elektricky
pohargném jednobodovém zésu. Jednobodovy z&s je umistn na oté@ném rameni, které je zakotveno do zadni
stny jevis€ nad manipuléni Sachtu, ktera spojuje skladové prostory s jewiddivadelniho salu. Pohon je situovan
do prostoru nad manipwai Sachtu na jevisti. Poklop maniptté Sachty bude sloZen ze dvéasti. Pro zvednuti
poklopu bude pouZzito jednobodového &y, Po ukodeni manipulace stbmenem se poklopy umistiétma své
misto. Oténé rameno bude skl&po k zadni $in¢ jevist divadelniho salu a zakryvano zadnim horizontendldr
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Sachetniho otvoru bude vybaveno be&nostnimi listami. B kolizi zvedaného f&mene s liStou dojde k okamzitému
zastaveni. Zdzeni bude ovladano tiakovym ovladégem na kabelu, ktery je sp&sts konce vyloZniku. Oténi
ramene vyloZniku se realizujecn¢ tazenim za ovlada

41.8 Zadni horizont DS_H1 - 1 ks

Technické parametry:

N0 TS 03 P 200 kg
DEIKA ArANY ... e e 14 m

Umisténi: B 2.18

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouZzi k rénimu rozhrnovani zadniho horizontu. Jedna se grikoles keZkami, kterd je na koncich
zahnuta srem k b&nim sénam jevis¢. Dvoudilny horizont je ovladan ¢o¢ tahem za latkové vybaveni.

41.9 Boéni zawsy DS_BZ1, BZ2 — 2 ks

Technické parametry:

N0 1= 03 P 200 kg
DEIKA AraNY ... ..o e 8,5m

Umisténi: B 2.18

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci s &mimi zawsy. Tvai je dvojice vodicich profil s EZkami, ktera se nachazi
po stranach jevistpied b@&nimi Salami. Ovladani je realizovanaimd. Pomoci bénich za¥sa Ize jednoduse #mit
Sitku jevist.

4.1.10 Technologicky strop DS_TS1- 1 ks

Technické parametry:

NOSINIOSE. .. ...ttt e e e e et e e e 250 kg/fn
PlOCRA. .. ... e e e e s 130 i
POV N . . ocelové rosty

Umisténi: B 2.18
Technicky a funkéni popis:

Technologicky strop obvykle slouzi k ungist a obsluze tahovych #aeni, kladekii scénického ositleni.
S navySenim nosnosti tahovyclfizani je nutné upravit stavajici technologicky gtl@cita se s tim, Ze nosné profily
budou doplgny tak, aby vytviily ptihradové nosniky, jez budou vzajefrprovazany dalSimi konstrakimi profily.
Vedle toho bude statikem pr&eno uloZeni stropu jako takové. Pocheast stropu o velmi malé &lé vySce bude
tvorena svéovanymi rosty.

4.1.11 Jevistni lavky DS _JS1 - 1 set

Technické parametry:

NOSINIOSE. .. .. et e e e e e e e e e, 250 kgfm
POV N . . ocelové rostydielektrické
koberce



Umisténi: B 2.18
Technicky a funkéni popis:

Jevistni lavky budou roz&iny a doplany rosty, dielektrickymi koberci a nezbytnymi zétaani. Zabradli
bude pizpisobeno pouZiti normalizovanych Uchgvitidel.

4.1.12 Latkové vybaveni divadelniho salu DS_LV1 — 1 set

Souasti planované rekonstrukce je kompletni ¥§ienstavajiciho latkového vybaveni. Tato ¥na spéiva
ve vymené latek pro 6 ks Salovych vykrytroznmeru cca 6,5 x 2 m, 3 ks sufit o v¢iie cca 7 x 1 m, které ipad
potreby navySime nafpdchozi dekorai tah, tmavého horizontu o celkové we cca 12 x 12 m, 2 ks &wich
zawsi o celkové vynsie cca 12 x 10 m, 1 ks harlekynu cca 9 x 1 m a Gokmy o celkovém rozénu cca 6,5 x 9 m.
Hlavni opona a harlekyn jsou ze sametu baamé graméaze 600 gfmOstatni latky jsou #erného sametu gramaze
360 g/m. Veskeré latkové vybaveni divadelniho sélu vyi@#t 1 dle normy EN 13773.t1 respektive DIN 4102
B1; NF M1; BS 5867.

Umisténi: B 2.18

4.2 Dolni scéna:

4.2.1 Vydieva jevisg divadelniho salu DS_V1 — 200
Technické parametry:
NOSINIOSE. .. ...ttt e e e e e e e e 500 kg/f
Y= U= - masivni tevo (prkna borovice,
liSty buk/dub)
TIOUSKA PrRNa. .. oo 42 mm
ProtipOZArni N&T.........oooi i e spodni strana podlahy
L1577 S TR 00 =P pero-drazka

Umisténi: B 2.18, B 2.17
Technicky a funkéni popis:

Jevistni podlaha je t¥ena nosnymi hranoly kotvenymi do ocelové konstrud®etonového podloZi a vlastni
vydievy. Drevena podlaha licuje s podlahami okolnich prostemuZ se musitjzpisobit i skladba. VySkové rozdily
budou vyrovnavany na podkladovych hranolech. Patikié hranoly jsou ukladany v podélnémésmsalu s rozig
800-900mm.

Prkna jsou z borovicového masivu 0 minimalni ttweS40 mm a jsou k sélspojovana na principu pero —
drédZka. Mezi nosné trdmy a prkna je vloZena filcbuénici viozka a mezi trAmy samotné mineraini viloa&’ky
40mm.

Volné hrany jsou op&tny tvrdou bukovou liStou. Jevistni podlaha z rébstrany je na@eéné protipozarnim
nagrem. Z licové strany jeipbrousSena a oganaé dvéma nétry v tmavém matném provedeni (RAL 9005 MAT).
Souwasti dodavky je iiekryti orchesiste véetrg podpirné ocelové konstrukce.

4.2.2 Zvedaci ploSina DS_ZP1 — 1 ks

Technické parametry:

NOSNOSt AYNAMICKA. .. ... e e e e e e e 500 kg

- E= T L T (0 74 1 max. 1,8 x1,8m
VI e e ccd, 4 m

RY IO ettt e ————— 0-0,2 m/s
VYKON €lEKIrOMOLOIU. .. ...ttt e e e et e e e e e e e aenenns 7.5 kKW

0 T 1ks
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Umisténi: Pohon — B 2.21, PloSina — B 2.20, Rozad B 1.39
Technicky a funkéni popis:

Néakladni vytah nahradi zvedaci ploSina, ktera vamigebudovanim stavajiciho vytahu. Zmy se dotknou
hlavné pohonu &izeni. Pohon plosiny bude elektromechanitdd¢zovy. Z bezpé&nostnich prvik budou instalovany
potrebné koncové (bezpmostni) spinge, pipadré vytahové zachycova, atp. Na ploSi bude pisné zakazana
preprava osob.

4.2.3 Podiovy systém DS _PS1 - 1 set

Technické parametry:

NOSIIOSE. .. ... et e et e ettt smmam et ettt e e e, 750 kgf/m
= 1= T | VI 0 1 [ 2x1m
VYSKOVA StAVItEINOSE. .. ...t e e e et s e e e 0,2/0,4/0,6/0,8/1 m
P OV N . e protiskluz

L (0 1Y 70 = o P hlinik
HMOLNOSE JEANE POUESLY ... ...ttt et et e e e e 33kg

Patet zakladniCh POAEST. ... i e ———————— 40 ks

Technicky a funkéni popis:

Dolni jevise je doplno o hlinikovy podiovy systém, ktery umozni wyitiwoforbinu, gehlidkové molo,
stuprgé pro chéréi sezeni na jevisti. Zarosieneni vyloweno gipadné venkovni pouziti. Zakladni prvek systému je
tvoren ploSinou s protiskluzovym povrchem o rézeth 2x1m. V rozich spodwasti podesty se nachazeji pouzdra s
aretaci, do kterych se upinaji nohy. Ram podespojebvodu opden pery a drazkami se zamky pro pevné spojeni
podest mezi sebou. Diky tomuteSeni sousedni podesty sdileji natignz se zkracujéas potebny k sestaveni padia.
V rozich horni desky podesty jsou zhotoveny zaétowory pro adaptéry, které slouZzi k instalaciradb. Zatimco
podesty v jedné arovni jsou k solwazany zamky, podesty vySkoypresazené se k sblvaZzou pomoci spojek na
nohy. V gipadt schodid se uplaiuje feti zpisob, a sice prodlouZeni nohy niZze poloZzené podestyirové desky
0 specialni adaptér, ktery pak wyitv@odgEru pro vySe poloZzenou podestu. Podiovy systém rgdwsechny prvky,
které jsou nutné k sestaveni variant pddia defingefa v zadavaci dokumentaci. Navic obsahuje dvaykpfo
uloZeni nohou, spojek a adayitéa ti voziky kazdy s kapacitou 20 ks podest 2x1m.

4.2.4 Portalové wze DS _PV1, PV2 — 2 ks

Umisténi: B 2.18

Uprava stavajici ocelové konstrukce bude provedakaaby umoznila snadj$i montaz a obsluhu svitidel a
zarova je lépe chranilaied poSkozenim. PortalovéA/bude no¥ povrchow upravena (RAL9005 MAT).

4.2.5 Povrchova uprava stavajiciho technologického zazerjdvisté divadelniho salu

Umisténi: B 2.18

Veskeré stavajici ocelové konstrukce jevidivadelniho salu budou opanhy novym narem. Barvacerna
matna (RAL9005 MAT).

4.2.6 Bezpeanostni ndrazniky DS _BN1 — 1 set

Umisténi: B 0.31

Bezpe&nostni narazniky budou slouZzit jako beapastni prvek. Chranitbmeno ped zachycenim a
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naslednému poskozeni. Bezpestni narazniky budou umisy po obvodu spodni strany manipiria Sachty.
Vyhodnocovaci relé bude spojeno s pohonem prof28laP1 v pipad zachyceni fiemene bude pohon vypnut.

4.2.7 Ridici systém DSRS1 — 1 ks

Technické parametry:
Funkéni bezpénost dIeCSN EN 61508............eiiieiitieeeeeiiiieeee e eeeeeanens SIL2

Umisténi: Ovladaci panel — B 2.18, Rozv#&d — B 1.39
Technicky a funkéni popis:

Komfortni a bezpénou obsluhu a provoz jeviStnich technologii zajé ridici systém. Z hlediska futiii
bezpeénosti jej nelze odmyslet od idaeni samotnych. Instalovatiidici systém musi prokazatéldosahovat urown
SIL 2 dleCSN EN 61508. Ovladartidiciho systému se realizuje pomoci joysticku mj#tb stacionarniho panelu
umisgéného na pravém portélu. Neni poZzadovana synchamgkupinova jizda, tzn., Ze v jednom okamzikuebud
v chodu pouze jedno scénické tahovéizami. Ridici systém umaitiije u libovolného scénického izzeni zvolit
rychlost a jezdit na poZzadovanou polohu.

Dodavka rozvagte a pultu pro ovladani &zeni 14ks regulovanych os s elektromechanickymopeim a 1ks
neregulovaného elektromechanického pohontinSla ovladaci pult jsou uvazovany z produkce RiRabiizeni

14 elektromechanickych os je uvaZzovan systém SIEBIESimotion s rnici Sinamics S120. Bezprostni funkce
budou zajisovany bezpé&nostnim automatem SIEMENS - S7-300 F Safetisti®je pro ji&ni, spinéni, ovladani a
signalizaci jsou z produkce Schneider Electric.rBoay material Weidmueller.

Procesni Uroverizeni je navrZzena na bazi HW piestii fy Siemengady S7-300F a Simotion. Jedna se o automaty
stavebnicového (modularniho) provedeni, uigizi konfigurovat HW dle poZadaiikiizeného objektuRidici
programovatelny automat provadi dohled nad celymenim 190s. Vyhodnocuje ii&zné poruchové stavy a
inicializuje odpovidajici chybové hlaSeni na opersiéém panelu. Ro¢d sleduje stav bezpeostnich prvi
navrzenych dle bezprostnich norem se zajgtim adekvatni odezvy. V sestaprogramovatelného automatu je
pouzita centralni procesorova jednotka CPU 317-2DPN+ Simotion D435-2 PN/DRidla a spinaci prvky budou
piipojeny ges diskrétni digitalni a analogové vstupy a vystigrppojeni PLC, operatorského panel bude provedeno
komunikaci Ethernet. Séasti dodavky je ovladaci pult s operatorskym pané&éeemens MP277,

vybavenym joystickem pro ovladani zdijhtlagitkem ACTIVE. Déle hlavnim vypik@m, ktery musim byt
uzamykatelny kiiem. Nedilnou satésti ovladaciho pultu je tiitko TOTAL-STOP.

4.2.8 Nahradni dily DS_ND1 - 1 set

Sada nahradnich dipro jevistni technologie divadelniho salu obsaligje a ARC snimé&(1+1 ks), koncové
spin&e (2ks), kukkkovy Sroub a matici (1+1ks), linearni vozik (1ksgvné loZisko (1ks), motor s brzdami 5,5 kW
(1ks), gevodovku pro dekoeai tahy (1ks), spojku (1ks), sadu lan pro kazdyzsifizeni (1sada), lanové&ipluSenstvi
(1sada), frekvemi meni¢ 7,5 kW (1ks), ovladaci ttdtka (5ks), odporové relé (1ks), opona (1ks).

5. PS14 — JEVISTNI TECHNIKA SPOLE CENSKEHO SALU
Mistnosti: B 0.15 (Spoléensky sal), B 0.16 (jevidt
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5.1 Horni scéna
5.1.1 Hlavni opona SS_F1 — 1 ks

Technické parametry:
N0 1= 03 P 100 kg
DEIKA AraNY ... ..ot e e 8m
Umisténi: B 0.16
Technicky a funkéni popis:

Zatizeni slouZi k rénimu rozhrnovani latkové opony, kter4 se nachaaiesni ¢asti jevisé. Jedna se o
kolejnici osazenoudikami a tahly, jimiz je pohybovanodne pomoci lanové sniky.

5.1.2 Zadni horizont SS_H1 — 1 ks

Technické parametry:
N0 1= 03 P 200 kg
DEIKA ArANY ... e e 15m
Umisténi: B 0.16

Zatizeni slouzi k renimu rozhrnovani horizontu, ktery se nachazi v z&dasti jevisé. Jedné se o kolejnici
osazenou &kami a tahly, jimiZ je pohybovanode pomoci lanové snéky. Konce drahy maji tvar oblouku.

5.1.3 Latkové vybaveni spoléenského salu SS_LV1 — 1 set

Soutasti planované rekonstrukce je kompletni ¥gienstavajicino latkového vybaveni. Tato ¥ia spdiva
ve vymeng latek pro 1 ks sufity o celkové v cca 9 x 1 m, tmavého horizontu o celkové &gt x 15 m, 1 ks
harlekynu cca 8 x 0,8 m a hlavni opony o celkovéantru cca 8 x 4 m. Hlavni opona a harlekyn jsou zeetam
barvy light grey (sitlé $eda) o gramazi 600 ¢fnOstatni latky jsou Zerného sametu graméaze 360 g/WSechno
latkové vybaveni spotenského salu sfalije podminky dle normy EN 13778 i DIN 4102 B1; NF M1; BS 5867.

5.2 Dolni scéna
5.2.1 Jevistni podlaha spoléenského salu SS_V1 — 70

Technicky parametry:

NOSINIOSE. .. ...ttt e e e e e e e e 500 kg/f

MaLEIAL. .. ..o masivni tkvo (prkna borovice,
liSty buk/dub)

LI (o 0B o= o] (- 42 mm

ProtipOZarni N&T.........oooi e spodni strana podlahy

L1577 S TR 00 = PP pero-drazka

Umisténi: B 0.16
Technicky a funkéni popis:

Jevistni podlaha je t¥ena nosnymi hranoly kotvenymi do ocelové konstrud®etonového podloZi a vlastni
vydievy. Drevena podlaha licuje s podlahami okolnich prostemuZ se musitjzpisobit i skladba. VySkové rozdily
budou vyrovnavany na podkladovych hranolech. Patikié hranoly jsou ukladany v podélnémésmsalu s rozig
800-900mm.
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Prkna jsou z borovicového masivu o minimalni ttweS40 mm a jsou k sélspojovana na principu pero —
drdZka. Mezi nosné tramy a prkna je vlioZena filctduénici vioZka a mezi trdmy samotné mineraini viloag’ky
40mm.

Volné hrany jsou op&ny tvrdou bukovou listou. Jevistni podlaha z rébstrany je né&éné protipozarnim
nagrem. Z licové strany jeipbrousSena a oganaé dvéma nétry v tmavém matném provedeni (RAL 9005 MAT).
Souwasti dodavky je iiekryti orchesiste véetrg podpirné ocelové konstrukce.

5.2.2 Zvedaci ploSina SS_ZP1 — 1 ks

Technické parametry:

ROZITBr .. e 2200 x 1500 mm
NOSNOST ...t e e e e e 1600 kg

ZAVIN L, 1500 mm

VYKON MOLOKL v e e e e e e e e 2,2 KW

Doba zdvinu ... 27 s

Pt o 1ks

Umisténi: B 0.31

Technicky popis a funkce z#éizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci $émenem (spoufti a zvedani). Zvedaci ploSina ma samostatné Ibkaln
ovladani. Zastavbové rozmy ploSiny minimalg 2,2 x 1,5 x 0,28 m. Zvedaci ploSina bude zabudawipodlaze
skladového prostoruied propojovacimi dveni a bude slouZit kigkonani vySkového rozdilu mezi podlahou
skladového prostoru a hledit spol€éenského sélu.

5.2.3 Skladové hospodéstvi SS_SH1 - 1 set

Technické parametry:

Paletovy vozik (NOSNOSt 2000 KG) ... ..vovnnieie et et e e e e e e e e e 2 ks
Paletovy vozik schodi®vy (N0snost 1000 KG)......cvvvniiiiie e e e e e e, 1ks
L0 Lo | (T 1= g 0] 2010 1 (o ) 2 ks
Zeliik 3X12 (NOSNOSE 150 KG)...vvv ettt e et et e e e et e e e e e e eee o 2 ks
0] o701V =T - SRS 1 set

Umisténi: B 0.33

Technicky popis a funkce z#izeni:

Pro manipulaci mezi skladovymi prostory a speleskym salem budou slouZit dva paletové voziky I&i da
manipul&ni technika DK Poklad. Kigkonani vySkového rozdilu mezi podlahou skladovgtustrou a hledi8m
spoleenského sélu bude vyuZita ploSina SS_ZP1 zabudovamdllaze skladovych prostotgal propojovacimi
dvermi. Ve skladovacim prostoru bude nainstalovanésgspolicovych regél ve kterych bude umigio veSkeré
skladové hospodstvi spoléenského salu.

6. PS18 - JEVISTNI TECHNOLOGIE KULTURNIHO CENTRA (M ALY SAL)
Mistnosti: C 1.15 (Maly sal), C 1.16 (jevidt

6.1.1 Hlavni opona MS_F1 - 1 ks

Technické parametry:
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Umisténi; C 1.16

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouZzi k rénimu rozhrnovani hlavni latkové opony. Hlavni opomaého salu je pohybovanasmng
pomoci lanové sniky, ktera je svedena k napinacim kladkdm po ob@n&th portalu. Oponova draha jetea
nosnou kolejnici osazenodikami, tahly a pevadcimi kladkami. Opona je dvoudilna.

6.1.2 Zadni horizont MS_H1 - 1 ks

Technické parametry:

N0 1S 0] 150 kg
DEIKA AraNY ... ..o e 10m
P OB . e 1ks

Umisténi;: C 1.16

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k rozhrnovani zadniho horizontu. Ndswiéjnice s BZkami se nachazi nad zadasti jevist.
Horizont je dvoudilny a je ovladandng tahem za volny konec.

6.1.3 Bo¢ni Saly MS_BS1, BS2

Technické parametry:

N[0 1S 01 100 kg
DEIKa Arahy.... ... s 4m
0T 2 ks

Umisténi; C 1.16

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k vykrytu bimich stran jevit Pro uchyceni vykyvného ramena budou pouZitynbadi
jevist piipadré pomocné ocelové konstrukce.

6.1.4 Dekoraéni tahy MS_T1 — T3 — 3 ks

Technické parametry:

N[0 1= 01 125 kg
ZAVIN. .o 7 m
DEIKA taNOVE t§B. ... e e 5m
PoZet talll ... 3 ks

Umisténi: C 1.16
Technicky popis a funkce zéizeni:

Zarizeni slouzi k manipulaci se zéenym bemenem (spoudti a zvedani), které je z&8eno na tahovou &y
VSechny takové te se nachézeji v prostoru je¥igt jsou za¥Seny z provazist Tahové tye budou upraveny na
poZadovanou nosnost. dgvisi natech lanech, které jsou svedeny z provazsimoci svodovych kladek.
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Pohon tahu je ®ni. Tah je ovlddan pomoci konopného lana, ktefi€hpceno k tahovému voziku
s protizavazim. Tahovy vozik je vedeny, dpay ochrannou konstrukci. Tah je vybaven aretadioR je situovan na
tahovou stnu jevist. Jevistni tahy jsou rozmésty po 200 mm.

6.1.5 Oswtlovaci baterie MS_B1- B2 — 2 ks

Technické parametry:

NN T TS 0 1] 250 kg
ZAVIN . 7m
DEIKA taNOVE 5. ... e e 5m
POEEETAL ..t 2 ks

Umisténi: C 1.16

Technicky popis a funkce zéizeni:

Zatizeni slouzi k manipulaci se zéenym bemenem (spoudti a zvedani), které je z&8eno na tahovou &y
VSechny takové te se nachézeji v prostoru je¥igt jsou za¥Seny z provazist Tahové tye budou upraveny na
poZadovanou nosnost. dgvisi natech lanech, které jsou svedeny z provazsimoci svodovych kladek.

Pohon tahu je ®ni. Tah je ovladan pomoci konopného lana, ktefi€hpceno k tahovému voziku
s protizavazim. Tahovy vozik je vedeny, dpay ochrannou konstrukci. Tah je vybaven aretadioR je situovan na
tahovou stnu jevisg. Konstrukce osstlovaci baterie je vybavena koSem pro kabeldZ samctou konstrukci.

6.1.6 Latkoveé vybaveni malého salu MS_LV1 — 1 set

Hlavni opona o celkovém rozmu 6,5 x 3,5 m je ze sametu o gramazi minit&@R0 g/mi barvy bordd
(¢ervena), 2 ks kimich Sal o rozréru cca 3,5 x 4 m, 3 ks sufit o vyiie cca 7 x 1 m, které ¥ipadt potreby navySime
na gedchozi dekorai tah. Zadni tmavy horizont o celkové i@ cca 11 x 3,5 m. Hlavni opona a harlekyn jsou ze
sametu barvy dark grey (tmagedd) gramaze 570 ¢fimOstatni latky jsou Zerného sametu graméaze 360 §/m
V8echno latkové vybaveni malého saluige podminky dle normy EN 13778 i DIN 4102 B1; NF M1; BS 5867.

6.1.7 Vydieva jevis& malého salu MS_V1 — 50 m

Technické parametry:

NOSNIOSE. . ... et e e e e et e 500 kg/fn

Y= U= - masivni tevo (prkna borovice,
liSty buk/dub)

TIOUSKA PrRNa. .. oo min. 40 mm

ProtipOZArni N&T.........oooi i e spodni strana podlahy

L1577 2 o[ pero-drédzka

Umisténi: C 1.16
Technicky popis a funkce zéizeni:

Jevistni podlaha je t¥ena nosnymi hranoly kotvenymi do ocelové konstrukdmtonového podloZi a vlastni
vydievy. Drewena podlaha licuje s podlahami okolnich prostemuz se musiipusobit i skladba. VySkové rozdily
budou vyrovnavany na podkladovych hranolech. Paltikla hranoly jsou ukladany v podélnémésunséalu s rozig
800-900mm.

Prkna jsou z borovicového masivu o0 minimalni ttweS40 mm a jsou k sélspojovana na principu pero —
drédZka. Mezi nosné trdmy a prkna je vloZena filctuénici viozka a mezi trAmy samotné mineraini viloa&’ky
40mm.
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Volné hrany jsou op&tny tvrdou bukovou liStou. JeviStni podlaha z rébstrany je na@éné protipozarnim
nagrem. Z licové strany jeipbrousSena a oganaé dvéma nétry v tmavém matném provedeni (RAL 9005 MAT).
Souwasti dodavky je iiekryti orchesiste véetrg podpirné ocelové konstrukce.

7. POZADAVKY NA NAPAJENI

7.1 Divadelni sal

Instalovany vykon: 82,6 kW

Soudobost:0,28

Umisténi rozvadééia: Rozvodna (B 1.39)

Napét’'ova soustava400V/50 Hz AC

UPS: ProtipoZarni opona (DS_PPOX) pouzovém spoudhi 3 kW 400V AC po dobu 40 s/ 207VDC — max. 2 x 65
W po dobu 40 s

7.2 Spola‘ensky sal

Instalovany vykon: 2,2 kW
Soudobost:1,0
Napét’'ova soustava400V/50 Hz AC

8. POZADAVKY NA OSTATNI PROFESE

Stavba:

a) Snizeni vyzdivkytela gedscény (B 2.17) tak, aby vySkovy rozdil mezi pbdlahledist a jevisE ¢inil 12000
mm.

b) Zhotoveni piéirazi kabelovych tras.

C) Stavebni fiprava ukotveni/uloZzeni ocelovych konstrukci arey (Divadelni, Spokensky a Maly sal).

d) Zajistni piivodu elektrické energie do rozvad jevistni techniky (B 1.39) a pro zvedaci ploSine v
Spol&enském sélu.

e) Zhotoveni technologické jamy pro zvedaci ploSirpole&enském sélu.

f) Podhled na skryti kolejnice na Malém salu.

9) Napojeni protipozarni opony (DS_PPO1) na systém&P&giStni nouzoveho napajeni z UPS.

9. POZADAVKY NA BEZPE CNOST A OCHRANU ZDRAVI

9.1 Zdroje a ohrozeni zdravi a bezpyosti prace

Mezi mozné zdroje ohroZeni beZpesti pracovnil prichazi v avahu:

- moznost Urazuipnevhodné nebo nepozorné manipulaci s materialy

- moznost Urazuipnevhodné nebo nepozorné manipulaci s dopravnimam@ipul&nimi zaizenimi
- moznost padu osob z vyvySenych mist

- moznost Urazu od elektrickéha'izeeni

9.2 Zpiisob omezeni rizikovych viiva ochrana pracovnili a pracovniho prosedi ped

ucinky Skodlivin

Pii feSeni pée o bezpeénost prace a technickychizzeni jsou respektovany zakladni pozadavky WhIBP ¢.
48/1982,CSN 735105CSN 386420CSN 333210CSN 650201 a dalSich norem i@g@pisi souvisejicich.
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Omezeni moznosti Urazu od elektrickychizani je dano respektovaniaSN 33 3210 SN 33 3240 a dalich
souvisejicich norem ip feSeni prost@r a technickych vybaveni elektro izzeni (zachovani bezgmych stek
prachodi kolem zdizeni, zfisoby ochrany a jighi, apod.).

Vstupy do nebezgaych prostoit s elektrickym z&izenim (tj. rozvodny, trafokobky, kabelové prosjomgsmi
byt pristupny nepovolanym osobam a vybavemiglpSnymi bezpgnostnimi tabulkami dl€SN 01 8012 aSN 34
3510.

Ochrana ped nebezpmym dotykovym nagtim u elektrického Zézeni budereSena v souladu s pozadavky
CSN 34 1010.

Za bezpeénost prace a technickychizzeni u tuzemskych #aeni bude odpovidat vyrobcerizeni, ktery musi
v dokumentaci k dodavanémuiizeni uvést zgpsob obsluhy, udrzby a prowdd oprav, vlivy a okolnosti, které by
mohly nepiznivé ovlivnit bezpé€nost prace a technickych ikzeni. U dovazeného ¥aeni bude odpovidat za
bezpénost prace a technickych iizzeni dovozce a objednatel, ktery musi poZadavkybezpé&nost prace a
technickych z#&izeni podle platnychipdpigi a norem uvést do obchodni smlouvy.

Bezpeénostni poZadavky na technologickafizani, signalni a ovladaci prvky, ugpdani pracovi§
pracovnich ploch, komunikaci &igtupovych cest, stano@iSN 43 3010.
9.3 Bezpeéhostni pAsmo a unikové cesty

Ze vSech pracovnich mist existuji dostate Unikové cesty, jejich délky arl§§ jsou uteny v zavislosti na
pozarnim riziku (viz zprava pozarni begpesti).
9.4 Skladovani nebezg@aych latek a manipulace s nimi

V rdmci stavby se nenachézeji a nepouzivaji Zagrazné nebez@eé latky. Rizika bezgmosti provozu.

9.5 Moznost vzniku havarii

Ovladaci systémy vlastnich technologickyclfizeni budou navrzeny tak, aby mozZnost vzniku havhyila
minimalizovana.

Presto mohou vzniknout havarijni situade penadalych &Sich poruchach. Tyto vSak vzhledem k pouZzivané
technologii nebudou mit Zadny negativni dopad watdi prostedi

9.6 Preventivni opateni

Pred zahdjenim vlastniho provozu musi byt vSichncgvaici seznameni s novou technologii, bémpstnimi
a protipoZarnimi fedpisy a systémem opehi pro pipad havarii.
9.7 Detailné k provoznimu zéizeni

Obsluhu a udrzbu t&eni popsanych v této technické zgr&mi provadt pouze osoby zaskolené a seznamené
s funkci a provozemgthto zdizeni. PoZadavky na bezp®st a ochranu zdravi popisuji vyhlasky (vzdy virpéan
zreni) CUBP ¢.48/1982 Sb., kterou se stanovi zékladni poZzadawkaajiseni bezpénosti prace a technickych
zaizeni, ve zani vyhl. ¢. 324/1990 Sb., a vyhi. 207/1991 sb.

Zatizeni podléhaji pravidelnym revizim dle platné npr@ddSN 91 8112 — Bezgeostni technologické
poZadavky — jevistni technologickézzni.

\% rémciv nasledné projektgvé dokumentace je nutné mvést rizikovou analyzu pro zajiséni FUNKCNI
BEZPECNOSTI ve smysluCSN EN 14121-1, 12100-1.

10. POZADAVKY NA PROTIPOZARNI ZABEZPE CENI

Pro provozni rozvody silnoproudu budou pouzity laéabenové kabely. Kabely pro protipozarni oponw jso
nehdlavé s pozarni odolnosti 60 minut. Latkové vybavrrde dodano v neflavé Upra¥ té. 1 dleCSN EN 13773.
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11. INDIVIDUALNI A KOMPLEXNI ZKOUSKY

V pripad zdvihacich z&izeni budou provedeny futiki a zatZkavaci zkouSky detns prisluSnych revizi.
Komplexni zkousky nejsou poZadovany.
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